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Alkusanat 1. painokseen

Tamaé kirja on tarkoitettu nimensd mukaiseen toimintaan, eiké siis siin& suh-
teessa eroa muista kirjoista suuremmin. Toisin sanoen: tarkoituksena on esi-
tella lukijalle matriisilaskennasta ja lineaarialgebrasta sellaisia piirteita, joita
erityisesti tilastotieteessa tarvitaan. Lukijalta edellytetddn varsin viahan etu-
kateistietoja lineaarialgebrasta; pyrimme lahtemaén liikkeelle alkeiskasitteis-
td. Tilastotieteen ensimmaéisen vuoden yliopisto-opinnot on hyvéa olla takana
(menestyksellisesti).

Esitystavassa pyritddn korostamaan geometrista ajattelutapaa aina kun se
on mahdollista. Erityisesti projektio-késite on aivan avainasemassa. Kirjassa
on tehty silloin t&lloin epadortodoksisesti niin, ettd sama kasite on méaritelty
uudelleen toistuvasti (samalla tavalla, luojan kiitos!). Kertaus olkoon oppi-
misen isd. Kuten néille aloille suuntautunut jo opiskelujensa téssa vaiheessa
tietdd, el nditd asioita varsinaisesti lukemalla opi — harjoitustehtévien aikaa
vievd pohdiskelu on oleellisen oppimisen aa ja oo.

Numeeriset esimerkit on tehty Survon avulla. On monesti hyvin opetta-
vaista ja konkretisoivaa kdyda tietokoneella 1dpi joitakin tarkasteluja. Survo
sopii erittdin hyvin siihen ldhestymistapaan, jota kirjassa on kéytetty.

Tamaé versio on alustava testiversio, josta puuttuvat mm. harjoitustehtavét
ja hakemisto. My6s loppuluvut 9-11 ovat keskenerdisia. Lopullinen versio on
tarkoitus tehda tdméan vuoden loppuun mennessé.

Simo Puntanen

18. helmikuuta 1998



Alkusanat 2. painokseen

Ei valmistunut ihan kuin edelld luvattiin, ei valmistunut.

Tassa tamé nyt kuitenkin on, sen pidemmittd puheitta. Suurkiitokset Jar-
mo Niemelélle erinomaisesta IWTEX-avusta. Kiitokset meneviat myos Tampe-
reen yliopistolle kirjan viimeistelyn tukemisessa.

Lukijaa kehotetaan vilkaisemaan seuraavia kirjoja: Puntanen, Styan & Iso-
talo (2011, 2013). Matriz Tricks -kirjassa on liuta harjoitustehtévié, joista
osaan on ratkaisut sivulla http://www.sis.uta.fi/tilasto/matrixtricks/.

Simo Puntanen
Luonnontieteiden tiedekunta
33014 Tampereen yliopisto
simo.puntanen@uta.fi

Kimmo Vehkalahti
Valtiotieteellinen tiedekunta
Menetelmékeskus

00014 Helsingin yliopisto
kimmo.vehkalahti@helsinki.fi
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